Burstenloser Gleichstrommotor

Eigenschaften: Anschluss: Betrieb an externem Standardregler (Blockkommutierung)
Rotorlageerfassung mit 3 Hallsensoren.
Anschluss Gber Klemmkasten K4

Rotor: 4-poliger Neodym Magnet, geringes Rastmoment
durch kontinuierliche Schréagmagnetisierung (keine Stufen)
Lebensdauer: 20.000 h, S1 Betrieb
Isolierstoffklasse: B, optional F
Schutzart: IP 44, optional bis IP 65
Sonderausfihrung: Auslegung fir Kurzzeitbetrieb mit hdherer Leistung,
weitere Spannungen und Drehzahlen auf Anfrage
Optionen: Thermoschutz, Sonderwellen, Sonderflansche,

kundenspezifische Ausfihrung, Edelstahl

Typ Bezeichnung M 843 M 863
Nennspannung U Volt DC 24 24
Bemessung Nennleistung P, W 125 200
Nenndrehzahl NMoenn rpm 3000 3000
Nennmoment M e Necm 40 64
Anzugsmoment M,., Ncm 120 180
Nennstrom (. A 7.7 11
Leerlaufdrehzahl no rpm 3500 3500
Leerlaufstrom lo A 0,9 1,2
Charakteristik  Steigung der M-Kennlinie 1/k mNm / rpm 0,69 1,16
Spitzenmoment (kurzzeitig) M., Ncm 284 484
Drehzahlkonstante k. rom / V 146 149
Drehmomentkonstante ki, Nem / A 519 5,02
Nennwirkungsgrad o % 68 75
Anschluss Anschlusswiderstand R Ohm 0,3 0,13
Phase — Phase
Dynamik Gewicht m kg 2,1 2,8
Tragheitsmoment J gcm? 950 1330
Thermik Zul. Umgebungstemperatur T, °C -20 bis +40 | -20 bis +40
max. zul. Statorlemperatur Toox °C +120 +120
Ankopplung Wellendurchmesser d mm 10 10
max. Axialkraft F, N 40 40
max. Radialkraft F N 400 400
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Systemtechnik (Tabellen néchste Seite)
empfohlene Kombinationen Schneckengetriebe S769 SC 401

Stirnradgetriebe Z8 M 10

Planefengetriebe P 80

Drehgeber RV20 RV 30 RI20/RI30

Bremse B/

Elekironik UCE 24

DC-24
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Getriebe-Kombinationen GEFEG—
e Alle Drehmomente sind mit Betriebsfaktor 1 gerechnet! ,[\I\IJTEgslssséNE
Weitere Motor-Getriebe-Kombinationen auf Anfrage
Typ Bezeichnung M 843 M 863
Nennspannung / Volt DC 24 24
n M n M
S 769 Schneckengetriebe 1-stufig em  Nm rem Nm
i=2,8 1071 0,8 1071 1,2
i=5 600 1,6 600 2,5
i=/,3 411 2,1 411 3,3
Ii“#— i=10 300 2,6 300 4,2
- i=12 250 2,2 250 34
- / S i=15 200 34 200 54
p ! i=20 150 4,1 150 6,5
= =30 | 100 48 | 100 76
i=40 75 4,5 75 7,1
i=58 52 58 52 92
Weitere Untersetzungen auf Anfrage.
n M n M
M 10 Stirnradgetriebe 2-4 Stufen pm  Nm rpm  Nm
i=5 600 1,8 600 2,9
i=11 273 4,0 273 6,3
=179 | 168 6,4 | 168 102
i=25,9 116 8,8 116 14,0
i=42 71 14,3 71 22,7
i=/5,1 40 24,3 40 30*
i=98,6 30 31,9 30 30~
i=145 21 47,0 21 30~
=177 17 57,3 17 30*
i=260 12 84,2 12 30*
Weitere Untersetzungen auf Anfrage.  * Max. Belastung am Getriebeausgang.

(Motorleistung muss ggf. begrenzt werden)
n M n M
P 80 Planetengetriebe 1-3-stufig pm  Nm rem Nm
e =37 [ 811 12|81 19
- =52 | 577 1.7 | 577 26
X771 17 =68 | 441 22 | 441 35
ﬂ; . =137 | 219 41 | 219 65
z;"j; i 113 s | i=18,4 163 55 163 8,8
_ — =289 | 104 87 | 104 138
T W a3 @ =456 | 66 137 | 66 217
) + e =787 | 38 220 | 38 350
Hextz i =115 26 32,2 26 51,1
=169 18 47,3 18 75,1

Weitere Untersetzungen auf Anfrage.
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