MC 8
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Birstenloser Gleichstrommotor
mit integrierter CANopen Schnittstelle
Eigenschaften: Integrierte Kommutierungselektronik
Rotorlageerfassung mit 3 Hallsensoren.
Steverung: Analogsollwert oder CAN-Bus (CANopen, Drive Profil DSP-402)
Rotor: 4-poliger Neodym Magnet, geringes Rastmoment
durch kontinuierliche Schréagmagnetisierung (keine Stufen)
Lebensdauer: 20.000 h, S1 Betrieb
Isolierstoffklasse: B, optional F
Schutzart*: IP 44, optional bis IP 65
*abhdngig von Belegung der D-SUB Steckerverbindung
Sonderausfihrung: Auslegung fir Kurzzeitbetrieb mit héherer Leistung
Optionen: Thermoschutz, Sonderwellen, Sonderflansche, Bremse,

Drehgeber, kundenspezifische Ausfihrung

Typ Bezeichnung MC 843 | MC 863
Nennspannung U Volt DC 24 24
Bemessung Nennleistung P, W 126 200
Nenndrehzahl NMoenn rpm 3000 3000
Nennmoment M e Necm 40 63
Anzugsmoment M,., Ncm 80 120
Nennstrom (. A 7,0 10,3
Charakteristik  Steigung der M-Kennlinie 1/k mNm / rpm 0,52 0,53
Spitzenmoment (kurzzeitig) M. Ncm 213 213
Nennwirkungsgrad m % 75 80
Anschluss Nennaufnahmeleistung P, W 168 247
Dynamik Gewicht m kg 2.4 3,1
Tragheitsmoment J gcm? Q50 1330
Thermik Zul. Umgebungstemperatur T, °C -20 bis +40 | -20 bis +40
max. zul. Statortemperatur Toox °C +120 +120
Ankopplung Wellendurchmesser d mm 10 10
max. Axialkraft F, N 40 40
max. Radialkraft F, N 400 400

Abmessungen - Kennlinien
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Systemtechnik (Tabellen néchste Seite)
empfohlene Kombinationen Schneckengetriebe S769 SC 401
Stirnradgetriebe Z8 M7  MI0
Planefengetriebe P 80
Drehgeber RV.20 RV 30 RI20/RI30
Bremse B77
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Getriebe-Kombinationen GEFEG -
e Alle Drehmomente sind mit Betriebsfaktor 1 gerechnet! /[\I\IITEgSISSSéNE

Weitere Motor-Getriebe-Kombinationen auf Anfrage

Typ Bezeichnung MC 843 | MC 863
Nennspannung / Volt DC 24 24
n M n M
S 769 Schneckengetriebe 1-stufig rem - Nm rem Nm
i=2,8 |1071 0,90 [1071 1,20
i=5 600 1,60 | 600 2,10
; ., i=7,3 411 2,10 | 411 280
- i=10 300 2,60 | 300 3,60
st 12 ?\ [ i i=12 250 3,00 | 250 4,10
J‘H@ e \5@? A i=15 200 3,40 | 200 4,60
24 L 4" i=20 150 4,10 | 150 5,50

o L[ [0 Noso S Ty s |
@ R i=30 100 4,80 | 100 6,50
i=40 75 540 | 75 7,30
i=58 52 700 | 52 9,40

Weitere Untersetzungen auf Anfrage.

n M n M
Z 8 Stirnradgetriebe 2-4 Stufen pm  Nm rpm  Nm
i=5,6 536 2,02 | 536 3,2
i=13 231 4,68 | 231 7,45
o R o s i=17,5 | 171 6,30 | 171 10,03
e - =25 120 9,00 | 120 14,32
] itens (= == =365 | 821241 | 821975
ﬂﬂ%@; e |29 - =495 | 611683 | 612679
S i=71 42 2414 | 42 38,42
Lo _|Lim i=96,5 31 31,26 | 314976
e =121 25 39,20 25 62,40

Weitere Untersetzungen auf Anfrage.

n M n M
P 80 Planetengetriebe 1-3-stufig pm  Nm pm  Nm

i=3,7 811 1,18 811 1,88
i=5,2 577 1,66 | 577 2,65

Zentriertiohrung DIN 332-0 M6 ‘=é, 8 44 ] 2, ] 8 44 W 3 ,46

283 Passfeder DIN 6B85-A 5x5x18
. o = a/ / i=13,7 | 219 4,11 | 219 6,54

= M6x12 (£x] i
e e 1 =184 | 163 552 | 163 879
158 & &0 l =289 | 104 8,67 | 104 13,80
B X = = |

S =456 | 661368 | 662177

i=/8,7 38 22,03 38 35,07
=115 26 32,20 26 51,25
=169 18 47,32 18 75,31

Weitere Untersetzungen auf Anfrage.

Ty |[L/mm
MC 843 | 157
Mc8s3 | 177
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