
empfohlene Kombinationen Schneckengetriebe SC 401 S 769
Stirnradgetriebe M 10

Planetengetriebe P 80

Drehgeber RV 20 RV 30 RI20/RI30
Bremse B 77

Abmessungen - Kennlinien Typ L / mm

MH 9587 224
MH 95127 264

DC-38DC-38

MC 95

Bürstenloser Gleichstrommotor
mit integrierter CANopen Schnittstelle
Eigenschaften: Integrierte Kommutierungselektronik

Rotorlageerfassung mit 3 Hallsensoren. 
Steuerung: Analogsollwert oder CAN-Bus (CANopen, Drive Profil DSP-402)
Rotor: 8-poliger Neodym Magnet, geringes Rastmoment

durch kontinuierliche Schrägmagnetisierung (keine Stufen)
Lebensdauer: 20.000 h, S1 Betrieb
Isolierstoffklasse: B, optional F
Schutzart*: IP 44, optional bis IP 65

*abhängig von Belegung der D-SUB Steckerverbindung
Sonderausführung: Auslegung für Kurzzeitbetrieb mit höherer Leistung,

weitere Spannungen auf Anfrage
Optionen: Thermoschutz, Sonderwellen, Sonderflansche, Bremse,

Drehgeber, kundenspezifische Ausführung 

Bemessung Nennleistung P2 W 132 174
Nenndrehzahl nnenn rpm 1200 1200
Nennmoment Mnenn Ncm 105 138
Anzugsmoment Manz Ncm 200 270
Nennstrom Inenn A 8,0 9,4

Charakteristik Steigung der M-Kennlinie 1 / k mNm / rpm 2,82 3,96
Spitzenmoment (kurzzeitig) Manz Ncm 474 632
Nennwirkungsgrad � % 69 77

Anschluss Nennaufnahmeleistung P1 W 190 226

Dynamik Gewicht m kg 5,3 6,7
Trägheitsmoment J gcm2 3700 5300

Thermik Zul. Umgebungstemperatur Tu °C -20 bis +40 -20 bis +40
max. zul. Statortemperatur Tmax °C +120 +120

Ankopplung Wellendurchmesser d mm 12 12
max. Axialkraft Fa N 65 65
max. Radialkraft Fr N 700 700

Systemtechnik (Tabellen nächste Seite)

Typ Bezeichnung MC 9587 MC 95127
Nennspannung U Volt DC 24 24



n M n M
P 80 Planetengetriebe 1–3-stufig rpm Nm rpm Nm

i=3,7 324 3,11 324 4,10

i=5,2 231 4,37 231 5,76

i=6,8 176 5,71 176 7,53

i=13,7 88 10,79 88 14,23

i=18,4 65 14,49 65 19,11

i=28,9 42 22,76 42 30,01

i=45,6 26 35,91 26 47,35

i=78,7 15 57,84 15 76,28

i=115 10 84,52 10 111,46

i=169 7 124,21 7 163,80

n M n M
M 10 Stirnradgetriebe 2–4 Stufen rpm Nm rpm Nm

i=5 240 4,72 240 6,23

i=11 109 10,39 109 13,71

i=17,9 67 16,91 67 22,31

i=25,9 46 23,11 46 30,48

i=42 29 37,48 29 49,43

i=75,1 16 67,02 16 88,39

i=98,6 12 83,85 12 110,59

i=145 8 123,31 8 162,63

i=177 7 150,53 7 198,52

i=260 5 221,11 5 291,61

n M n M
SC 401 Schneckengetriebe 1-stufig rpm Nm rpm Nm

i=6,8 176 5,50 176 7,25

i=8 150 6,22 150 8,20

i=10 120 7,56 120 9,97

i=12 100 8,19 100 10,80

i=15 80 10,08 80 13,29

i=20 60 12,81 60 16,89

i=30 40 16,06 40 21,19

i=40 30 18,48 30 24,37

i=56 21 18,23 21 24,04

i=80 15 23,52 15 31,02

DC-39

06
/

10
/

10
00

-D
/

D
C

-3
9

MC 95

Getriebe-Kombinationen
• Alle Drehmomente sind mit Betriebsfaktor 1 gerechnet!

Weitere Motor-Getriebe-Kombinationen auf Anfrage

Typ Bezeichnung MC 9587 MC 95127
Nennspannung / Volt DC 24 24

Weitere Untersetzungen auf Anfrage. 

Weitere Untersetzungen auf Anfrage.

Weitere Untersetzungen auf Anfrage.




